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(23; APPAREIL DE NETTOYAGE DE SOLS. 

(^P L'invention concerne un appareil de nettoyage de sols 
(T) avec un manche d*actionnement (11), compose d'un col- 
lecteur de saletes (2) en forme de pelle support^ sur le sol 
par rintemn6djaire d*6lements d'appui (40) et ouvert dans la 
zone d*un cote frontal (4), situ6 en avant dans le sens de tra- 
vail (3), pour former un orifice de reception des salet6s (5). 
Une brosse cylindrique (6), entraTn6e en rotation autour 
d*un axe (7) situ6 transversalement par rapport au sens de 
travail (3), est dispos^e devant I'orifice de reception des sa- 
letes (5). Pour garantir une reception fiable des saletes et 
une d^charge ais^e, avec une simple structure et une fonc- 
tlonnallt6 6lev6e, 11 est pr^vu d'entramer la brosse cylindri- 
que (6) par un moteur 6lectrlque situ6 interieurement, re!i6 
a une source de tension exteme (9), la brosse cylindrique 
(6) etant maintenue au moyen de disques supports dans un 
fourche (1 3) du manche d'actionnement (1 1 ) et formant une 
unit6 de travail (16) avec cette derni^re. Le collecteur de sa- 
letes (2) est fix4 de mani^re amovible sur cette unit4 de tra- 
vail (16). 
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Appareil de nettoyaqe de sols . 

L' invention conceme ion appareil de nettoyage de sols avec un 
manche d' actionnement , compose d'un collecteur de saletes en 
forme de pelle supporte sur le sol par 1' intermediaire 
d' elements d' appui et ouvert dans la zone d'un cote frontal, 
situe en avant dans le sens de travail/ pour former un 
orifice de reception des saletes, avec tine brosse cylindrique 
disposee devant 1' orifice de reception des salet6s et 
entralnee en rotation autour d'un axe situe transversalement 
par rapport au sens de travail. 

De tels appareils de nettoyage de sols, egalement d^nommes 
« teckels », se composent essentiellement d'une brosse 
cylindrique rotative qui decolle les saletds et les 
transporte mecaniquement par 1' intermediaire d'une rampe dans 
un collecteur de saletes. Pour vider de tels appareils de 
nettoyage de sols, les collecteurs de saletes presentent des 
orifices de decharge supplementaires, 1' ensemble de 
1' appareil devant etre la plupart du temps renverse pour 
vider les saletes recueillies. Cette manipxilation est 
incommode ; les orifices de decharge doivent en outre avoir 
une fermeture 6tanche aux poussieres par des couvercles, 
clapets et autres, adequats, ce qui implique des d4penses de 
construction . 
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L' invention vise a configurer un appareil de nettoyage de 
sols de ce type de sorte qu'une reception fonctionnelle des 
saletes soit garantie a peu de frais et gu'une decharge 
facile de l' appareil de nettoyage soit permise. 

Get objectif est atteint pax le fait que la brosse 
cylindrique est entrainee par un moteur electrique situe 
int6rieurement, reli6 4 une source de tension exteme, par le 
fait que la brosse cylindrique est maintenue au moyen de 
10 disques supports dans une fourche du manche d' actionnement, 
avec laquelle elle forme une unit 6 de travail, et par le fait 
que le collecteur de saletes est fixe de fa<?on amovible sur 
1' unit 6 de travail. 

15 La configuration de la brosse cylindrique avec une commande 
electrique garantit une vitesse de rotation reguliere de la 
brosse independamment du deplacement de 1' appareil de 
nettoyage de sols ; sans effort corporel de 1' utilisateur, un 
decollement et une reception faciles des saletes sont pennis 
20 par la brosse cylindrique rotative. Conformement A 
1' invention, la construction de 1' appareil est telle que la 
brosse cylindrique, avec sa commande interne, est maintenue 
dans une fourcbe du manche d' actionnement , avec laquelle elle 
forme une unite de travail. Le collecteur de saletes 6tant 
25 fixe de fagon amovible sur cette xanite de travail, il suffit 
pour le vider de 1' en detacher. Une decharge du collecteur de 
saletes peut alors etre assur^e par 1' intermediaire de 
1' orifice de reception des saletes, requis de toute fagon. 
Des orifices suppl6mentaires, a obturer par des couvercles ou 
30 autres mesures, sont supprim^s. 

Rn niveau de I'axe de rotation de la brosse cylindrique, le 
collecteur de saletes pr^sente de preference des joues 
extemes recouvrant la fourche, par lesquelles il peut §tre 
35 fixe de fa<jon amovible sur 1' unite de travail. 
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Dans un perfectionnement avantageux de 1' invention, le 
collecteur de saletes est fix6 sur I'unit^ de travail de 
sorte que I'unit^ et le collecteur peuvent pivoter I'un par 
rapport a 1' autre autour de I'axe de rotation de la brosse 
cylindrique. Une fonctionnalit6 61evee est ainsi obtenue, 
d'une part ; il est d' autre part garanti que, lors du 
soulevement de I'appareil de nettoyage du sol, le collecteur 
de saletes pivote en raison de son poids autour de I'axe de 
rotation de la brosse cylindrique de sorte que la brosse et 
1' orifice de reception des saletes se situent toujours en 
haut ; une d^charge inopinee du collecteur de saletes lors du 
transport de I'appareil est evit6e de fa<?on fiable. 

II est judicieux que I'axe de pivotement coincide avec I'axe 
de rotation de la brosse cylindrique. 

Dans une forme de construction pref erentielle de 1' invention, 
I'extreiQitfe libre des branches de la fourche presente, sur 
son c6t6 oppose a la brosse cylindrique, un ergot de fixation 
pour le collecteur de saletes. Cet ergot de fixation s' engage 
dans un orifice de fixation d'une joue exteme du collecteur 
de saletes. 

II est avantageux que les ergots de fixation se situent dans 
le meme axe que I'axe de rotation de la brosse cylindrique, 
et que le collecteur de saletes puisse pivoter par rapport a 
1' unite de travail autour des ergots de fixation. 

Une mesure judicieuse reside en ce que le disque support est 
assemble sans possibilite de rotation avec la branche 
respective de la fourche, et en ce que la brosse cylindrique 
est maintenue de fagon amovible entre les disques supports. 

Dans une autre forme de construction de 1' invention, une 
fiche de raccordement est disposee entre un disque support et 
la commande situee dans la brosse cylindrique. 
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II est utile que le disque support s' engage dans le sens 
axial, par un ergot d' encliquetage a peu pr6s central, dans 
un orifice d' encliquetage de la branche de la fourche. 

Dans une autre solution de 1' invention, 1' extremite d'une 
branche de la fourche pr6sente un disque d'appui conforme de 
pr6f6rence d'xane seule piece. 

II est enfin judicieux que les joues externes supportent 
respectivement galet de roulement sur leurs extr&aites 

aveuit dans le sens de travail. 

L' invention sera explicit6e a I'aide de la description et des 
dessins annexes, sur lesquels est represente ran example de 
construction de 1' invention decrit ci-dessous dans le detail. 
Les dessins correspondent a : 

Figure 1 : une vue en perspective d'un appareil de nettoyage 
de sols conforme a 1' invention, avec un manche 
d' actionnement. 

Figure 2 : xane coupe du supportage cote extreme de la fourche 
du manche de fixation sur 1' appareil de nettoyage de sols. 

Figure 3 : xane vue agrandie de I'une des moities d'vine 
fourche , 

Figure 4 : une coupe le long de la ligne IV - IV de la figure 
3, 

Figure 5 : une vue laterale en coupe partielle de la fourche 
suivant la figure 3, 

Figure 6 : une vue du dessus d'un disque support. 

Figure 7 : une coupe le long de la ligne VTI - VTI de la 
figiire 6, 
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Figure 8 : une coupe le long de la ligne VIII - VIII de la 
figure 6, 

Figure 9 : une vue du dessus du collecteur de saletes suivant 
5 la figure 1, 

Figure 10 : une projection du collecteur de salet6s. 

Figure 11 : une coupe du collecteur de saletes le long de la 
10 ligne XI - XI de la figure 9. 

L'appareil de nettoyage de sols 1 conforme d. 1' invention est 
represents sur la figure 1 et se compose essentiellement d'un 
collecteur de salet6s 2, qui a une forme de base plate, A peu 

15 pres parallel6pipedique, et est ouvert dans la zone d'un c6t6 
frontal 4, situe en avant dans le sens de travail 3, pour 
former un orifice de r6ception des saletes 5. TJne brosse 
cylindrique 6, entralnSe en rotation autour d'un axe 7 situ6 
transversalement par rapport au sens de travail 3, se situe 

20 dans la zone du cote frontal 4, devant 1' orifice de r6ception 
des saletes 5. 

II ressort de la figure 2 que la brosse cylindrique 6 a comma 
commande un moteur electrique 8 situ6 interieurement , qui est 

25 relie a une source de tension externe 9. La source de tension 
9 (figure 1) est formee par une batterie, qui doit etre 
ins6r6e dans un support d' accumulateurs 10. Le support 10 est 
pr6vu sur I'extr6mit6 d'un manche d' actionnement 11 ; dans 
I'exemple de construction represente, a peu pres au centre 

30 d'une traverse 12 d'une fourche 13, qui est fix6e sur 
l'extr6mite inferieure du manche d' actionnement 11. 

La brosse cylindrique 6 est maintenue.de fagon amovible entre 
les branches 15 de la fourche 13 - de preference au moyen de 
35 disques supports 14 (figure 2) - et forme avec cette fourche 
une units de travail 16. Le moteur de commande 8 de la brosse 
cylindrique 6 est maintenu dans un tube interne 4 6, qui est 
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solidaire de la fourche 13. Les cot^s frontaux axiaux du tube 
interne 46 peuvent etre obtures - si n6cessaire - par un 
bouchon 47, de sorte que le moteur electrique 8 est blinde. 

Le collecteur de saletes 2 est fix6 sur l'unit6 de travail 16 
formee conformement & 1' invention, le collecteur 2 pr^sentant 
des joues externes lat^rales 17, s'#tendant dans le sens de 
travail 3, qui recouvrent les branches 15 de la fourche 13. 
Comme le montre en particulier la figure 2, les disques 
supports 14 sont assembles sans possibility de rotation avec 
la branche respective 15 de la fourche 13, la brosse 
cylindrique 6, avec sa commande interne 8, etant maintenue de 
fagon amovible dans la fourche 13, entre les disques supports 
14. Une fiche de raccordement Electrique 18 est prevue sur 
une extremite de la brosse cylindrique 8, cette fiche 
etablissant le contact electrique entre le moteur Electrique 
8 de la commande situee dans la brosse cylindrique 6 et la 
source de tension externe 9. Pour le passage des lignes 
Electriques 48, le disque support 14 presente une ouverture 
51 qui dEbouche dans un canal conducteur 50 (figure 6). Le 
canal 50 mfene a la branche de fourche 15, en forme de U en 
coupe, dans laquelle sont guidees les lignes 48 jusqu' au 
support d ' accumulateurs 10. 

La structure et la forme de la fourche 13 ressortent en 
particulier des figures 3 a 5. La fourche 13 a une structure 
symEtrique par rapport a un axe median longitudinal 19 et est 
conformee sous forme de piece moulee en matiere plastique. 
Sur la traverse 12, le support d ' accumulateurs 10 est realist 
au centre, ainsi qu'un -courillon de jonction 20 pour le 
manche d 'actionnement 11, qui se compose de preference d'un 
tube d'acier, d'un tube d' aluminium, ou autres . II peut ^tre 
judicieux de fabriquer egalement le manche d' actionnement 11 
en matiere plastique. 

un disque d'appui 22, forme de preference d'une seule pifece 
avec la fourche 13, est prEvu sur les extrEmitEs libres 21 
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des branches 15 de la fourche. Le disque d'appui 22 est munx 
d'un ergot de fixation central 23 qui d4passe sur le cote 
externe, oppose a la fourche 13, du disque d'appui 22. Un 
orifice d'encliquetage central 24 est r6alis6 sur le cote 
interne, tourne vers la fourche 13, du disque d'appui 22, cet 
orifice servant a I'engagement d'un ergot d'encliquetage 25 
pr^vu sur le discrue support 14 (figure 2). Sur son c6t6 
interne tourne vers la fourche 13, 1' ergot de fixation 25 
forme ainsi simultan^ment I'orifice d'encliquetage 24. 

II ressort de la figure 4 que la traverse 13, comme les 
branches 15, sont essentiellemenr realis^es en U, plusieurs 
profils transversaux internes 6tant prevms pour le 
r-enfo-cement. Les bords internes 26 des branches 15 se 
orolongent sous forme de nervures longitudinales 27 sur le 
;6t6 interne des disques d'appui 22. L'orifice d'encliquetage 
24 se situe alors entre les nervures longitudinales 27. 

Les figures 6 ^ 8 repr#sentent un disque support 14, 
•^udicieusement compost de matiere plastique et naxntenu 
respectivement sur les extremites 21 des branches 15 de la 
fourche, fix6 de fagon inamovibls de preference. Les disques 
supports 14 d'une brosse cylindrique 6 ont la meme 
realisation et oresenrent un diametre correspondant au disque 
d'appui 22. sur son cote externe 28 tourne vers la branche de 
fourche 15, chaque disque supporr 14 presente deux rainures 
lonaitudinales 29 parall^les en.re elles, ouvertes sur une 
ex^i^mit^ 30. L'ergot d'encliquetage 25, conform^ exactement 
au centre du disque support 14, est prevu entre les raxnures 
30 longitudinales 29- 

sur son c6te interne tourne vers la brosse cylindrique 6 le 
discue support 14 presente un trou de support central 49 
ains'i qu'un tourillon 31 qui supporte - comme le montre a 
figure 2 - la bague interne 32 d'un palier a roulement 33, 
iur la bague externe 34 duquel est maintenu le corps de la 

!. ^ • 6 par- un bord externe 52, le dxsque 

brosse cylindrique 6. Par un 



35 
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support 14 . recouvre 16g6reinent le corps de la brosse 
cylindrique 6, afin de garantir una large 6tanch6ite de 
I'espace interne de la brosse cylindrique 6. 

5 Le disque support 14 est mont^ sur I'extr6niit6 21 des 
branches de fourche 15 de sorte que 1' ergot d'encliquetage 25 
s 'engage dans 1' orifice d'encliquetage 24 et que les nervures 
longitudinales 27 sont: simultan6ment regues dans les rainures 
longitudinales 29. Le disque support 14 est ainsi fix6 sans 

10 possibility de rotation et de manifere iiaperdable sur 
1 'extremity 21 de la branche de fourche 15 et est, si 
n^cessaire, 16gerement amovible. 

Pour le d^montage de la brosse cylindrique 6, les branches 15 
15 de la fourche sont legerement gcart^es dans le sens de la 
fl%che 45, jusqu'a ce que la brosse cylindrique 6, avec sa 
comniande interne 8, puisse etre extraite de la fourche 13 ; 
la fiche de raccordement 18 est d^tach^e a cet effet. 

20 La structure du collecteur de salet6s 2 ressort des figures 1 
et 9 a 11. Le carter, compost de pryf6rence de matiere 
plastique, a une forme de base plate, essentiellement 
parall616pipydique, le c6te frontal 4, situe en avarit dans le 
sens de travail 3, 4tant ouvert sur toute la largeur et la 

25 hauteur du collecteur de saletes . Un orifice de reception des 
salet^s 5 est ainsi form# - voir la figure 10 - orifice 
devant lequel se situe la brosse cylindrique 6 entrain^e en 
rotation - voir la figure 1 - L'axe de rotation 7 de la 
brosse cylindrique 6 se situe alors - voir la vue du dessus 

30 de la figure 9 - h peu pres au niveau du bord avant superieur 
35, situy dans le sens de travail 3, du collecteur de 
saletes ; une poignee de manutention 36 pour le collecteur de 
saletes 2 est judicieusement r^alisee sur ce bord avant 35. 

35 Le joues ext ernes 17 sont rattach6es aux cot^s longitudinaux 
37, situ6s en parall^le du sens de travail 3, les joues 
externes 17 d6passant de 1' orifice de reception des saletes 5 
dans le sens de travail 3. Les joues externes 17 prSsentent 
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des orifices de fixation 38, situes coaxialement par rapport 
a I'axe de rotation 7 de la brosse cylindrique, et dans 
lesquels s'engagent les ergots de fixation 23 des extreiaites 
de branches 21. Les ergots de fixation 23 peuvent toumer 
5 dans les orifices de fixation 38, de sorte que la fourche 13 
peut pivoter par rapport au collecteur de salet^s 2 autour de 
I'axe de rotation 7 de la brosse cylindrique 6. 

Avec les cotes longitudinaux 37, les joues externes 17 
10 deli^tent une fente 39 de largeur a, dans laquelle - voxr la 
figure 1 - se situent les branches de fourche 15. Les 
branches 15 sont ainsi enveloppees par les joues externes 
17 . les joues externes 17 forment les delimitations 
extlrieures de I'appareil de nettoyage de sols 1 conforme ^ 
15 1 ' invent ion . 

Le collecteur de saletes 2 est supporte sur le sol par 
I'intermediaire d' Elements d' appui 40, ces elements etant de 
preference realises sous forme de galets de roulement ; de 
20 tels galets de roulement sont symbolises en pointings sur la 
figure 11. 

Pour empecher un echappement des saletes recueillies dans le 
collecteur, un decrochement 42 est realise entre 1' orifice de 

25 reception des saletes 5 et 1' espace collecteur 41 du 
collecteur de saletes 2. Sur son c6te tourn^ vers I'orxfxce 
de reception des saletes 5, le decrochement 42 pr^sente une 
surface en forme de rampe 43, qui concourt avec la gamxture 
44 de la brosse cylindrique 6 et garantit une receptxon 

30 fonctionnelle des saletes fines et grossieres. 

Pour vider le collecteur de saletes 2, les joues externes 17 
sont pressees elastiquement vers I'exterieur dans le sens de 
la fieche 45, jusqu'a ce que les ergots de fixation 23 se 
35 degagent des orifices de fixation 38. Le collecteur de 
saletes 2 peut etre alors tir6 de I'unxte de travaxl 16 dans 
le sens inverse au sens de travail 3 et etre facilement vxde. 
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Les saletes accxjmulees sont a cet effet renversees au travers 
de 1' orifice de reception 5. 
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Revendications . 

csois avec un manche 
1. Appareil de nettoyage de sols ave 

d.action„e««nt (U), co.pos. d^un coUecteur d, saletSs ,2, 
.„ for™ de pelle support, sur le sol par 1 - intern^dia.re 
d.«*»ents d-appui ,40, e. ouver. dans la zone d-un o«. 
frontal (4), situ, en avant dans le sens de trava.l ,3,. 
pour former un orifice de riception des salet.s ,5), avec 
une brosse cylindri,^e (6, dispos<le devant I'orifice de 
reception des salet.s ,5, et entraln^e en rotation autour 
d-un axe (7) situ* „ansversal«nent par rapport au sens de 
travail (3), caract.ris. en ce ^e la brosse cylindrique 
,6, est entrain^e par un ,»teur ^lectrique ,8, situ« 
i„t*rieuren«nt, reli. a une source de tension extern. (9), 
en ce que la brosse cylindrique ,6, est maintenue au n»yen 
de disques supports (14, dans une fourche (13, du n>anche 
d-actionne^ent (11), avec laquelle elle fom« une unit, de 
travail (16,, et en ce que le collecteur de salet.s (2) est 
fix« de fa?on anovible sur 1-unite de travail (16). 

2 Appareil de nettoya,e de sols suivant la revendication 1, 
caract^ris. en ce que le collecteur de salet.s (2, prSsente 
des joues externes latSrales ,17), qui recouvrent la 
fourche (13, au niveau de 1-axe de rotation (7, et sont 
fix«es de maniSre amovible sur la fourche (13,. 

3. appareil de nettoyage de sols suivant 1-une des 
revendications 1 et 2, caract*ris4 en ce que le collecteur 

a l'unit6 de 



de salet6s (2) peut pivoter par rapport 
travail (16). 
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4. Appareil de nettoyage de sols suivant la revendication 3, 
caract6ris6 en ce que I'axe de pivotement coincide avec 
I'axe de rotation (7) de la brosse cylindrique (6). 

5. Appareil de nettoyage de sols suivant I'une des 
revendications 1^4, caract6ris6 en ce que I'extr6mit6 
libre (21) des branches de la fourche (13) pr^sente, sur 
son c6t6 oppos6 Si la brosse cylindrique (6), un ergot de 
fixation (23) pour le collecteur de salet6s (2). 

6. Appareil de nettoyage de sols suivant la revendication 5, 
caract6ris# en ce que I'ergot de fixation (23) s'engage 
dans un orifice de fixation (38) d'une joue externe (17) du 
collecteur de salet6s ( 2 ) . 

7. Appareil de nettoyage de sols suivant les revendications 3 
a 6, caract6ris6 en ce que les ergots de fixation (23) se 
situent dans le mSme axe que I'axe de rotation (7) de la 
brosse cylindrique (6), et en ce que le collecteur de 
salet6s (2) peut pivoter par rapport h l'unit6 de travail 
(16) autour des ergots de fixation (23). 



8, Appareil de nettoyage de sols suivant I'une des 
revendications 1^7, caract6ris6 en ce que le disque 
25 support (14) est assemble sans possibility de rotation avec 
la branche respective (15) de la fourche (13), et en ce que 
la brosse cylindrique (6) est rtiaintenue de fagon amovible 
entre les disques supports ( 14 ) . 



9. Appareil de nettoyage de sols suivant I'une des 
revendications 1 h 8, caract6ris6 en ce qu'une fiche de 
raccordement (18) est dispos6e entre un disque support (14) 
et la commande (8) situ6e dans la brosse cylindrique (6). 
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10. Appar.il ae ne«oyage de sols suivant I'une des 
revendications 1 l> 9, caraot^ris^ en ce que le disque 
support (14, s- engage dans le sens axial, par un ergot 

5 d-enoliquetage (25, i> peu pr4s central, dans an orifice 
d-encliquetage (24, de la branche (15, de la fourche (13). 

11. Appareil de nettoyage de sols saivant I'une des 
revendications 1 » 10, caract^risi en oe que l-extr«mit6 

,0 (21, d-une branche (15, de la fourche presents un dxsque 
d-appui (22, conforms da pr*f6renoe d-une seule pi^oe. 

12. Appareil de nettoyage de sols suivant I'une des 
revendications 2 I. 11. caract4rise en ce que les joues 

„ extemes (17, supportent respectivement un galet de 
rouler«nt (40, sur leurs extrSnvitSs avant dans le sens de 
travail ( 3 ) . 
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